
コマンド うごき サンプル
command じゅんび command
takeoff りりく takeoff
land ちゃくりく land

forward X まえへ 20～500cm forward 100
back X うしろへ 20～500cm back 100
right X みぎへ 20～500cm right 100
left X ひだりへ 20～500cm left 100
up X うえへ 20～500cm up 100
down X したへ 20～500cm down 100
cw R みぎまわり 1～360度 cw 90
ccw R ひだりまわり 1～360度 ccw 90
speed S そくどせってい 10-100 speed 50
flip D ちゅうがえり l/r/f/b flip b
stop きんきゅうていし stop

go X Y Z S
3Dいどう 

-500～500cm 
S: 10-100

go 100 50 30 100

 curve X Y Z A B C S
カーブ 

(X,Y,Z)→(A,B,C) 
-500～500cm 
S:10-60

curve 0 0 0 100 200 0 
50

WiFiルーター（ドローン）をさがす 
?”MJ APL 

WiFiルーター（ドローンにつなぐ 
?”MJ APC TELLO-XXXXX 

ドローンをとばす！ 
?“MJ UDP 192.168.10.1 8889 command 

OK 

?“MJ UDP 192.168.10.1 8889 takeoff 

OK 

ドローンプログラムサンプル 
10 S=“MJ UDP 192.168.10.1 8889 “ 

20 ?STR$(S);”command”:WAIT60  

30 ?STR$(S);”takeoff”:WAIT60  

SAVE0 

DakeJacketにボタンをおしながらさしこむ！ 

ストップウォッチプログラム 
1 CLS:?TICK():WAIT1:CONT

リファレンス


